
DETEKTOR POJAZDÓW

DP-12

Detektor pojazdów jest urz¹dzeniem wspó³pracuj¹cym ze sterownikiem sygnalizacji

œwietlnej . Jego zadaniem jest wykrycie i podanie informacji o pojawieniu siê pojazdu w

okreœlonym miejscu.

Ze wzglêdów ekonomicznych i funkcjonalnych uk³ad znajduje zastosowanie szczególnie wtedy, gdy

wymagane jest zainstalowanie du¿ej iloœci punktów wykrywania pojazdów.

DP-12

ASTER-40



DANE TECHNICZNE

Jako uk³ady wejœciowe s³u¿¹ pêtle indukcyjne umieszczone w nawierzchni drogi, które s¹

odseparowane galwanicznie od pozosta³ej czêœci uk³adu.

Detektor mo¿e wspó³pracowaæ z maksymalnie dwunastoma pêtlami indukcyjnymi.

Dzia³anie uk³adów wejœciowych jest nadzorowane przez uk³ad mikroprocesorowy, którego

zadaniem jest kontrola wejœæ i dostarczanie informacji o ich aktualnym stanie do sterownika ASTER-40.

Dodatkowo wskaŸniki LED umieszczone na p³ycie czo³owej modu³u umo¿liwiaj¹ wizualn¹ ocenê pracy

urz¹dzenia.

Urz¹dzenie potrafi wykryæ i przekazaæ informacje o stanach awaryjnych uk³adów wejœciowych

takich jak: zwarcia, przerwy, Ÿle dobrana indukcyjnoœæ pêtli. Ponadto uk³ad kompensuje dryft

temperaturowy podzespo³ów oraz d³ugoterminow¹ niestabilnoœæ pracy generatorów, co w znacz¹cy

sposób zwiêksza niezawodnoœæ dzia³ania.

Do komunikacji ze sterownikiem ASTER-40 wykorzystano interfejs szeregowy RS485 za pomoc¹

którego sterownik otrzymuje dane o obecnoœci pojazdów oraz mo¿e konfigurowaæ wszystkie parametry

pracy uk³adu - niezale¿nie dla ka¿dego czujnika pêtlowego (np. czu³oœæ, czas zapominania). Jedynym

parametrem nastawianym poprzez prze³¹cznik typu DIP-SWITCH jest czêstotliwoœæ pracy generatorów.

Wszystkie nastawy s¹ umieszczone w nieulotnej pomiêci EEPROM.

DP-12

OPIS

Iloœæ kana³ów detekcji 12

Wyjœcie RS485

Napiêcie zasilania 12...24V DC

Pobór pr¹du 100mA

Automatyczne dostrajanie generatorów tak

Wymiary modu³ 6U-4T


