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2-kanatowy DETEKTOR POJAZDOW

typ DP3

Detektor pojazdéw DP3 jest urzadzeniem stuzgcym do wykrywania najazdu pojaz-
dow na podtaczone do niego petle indukcyjne. DP3 posiada dwa niezalezne kanaty,
ktérych stan odzwierciedlajg 3 wskazniki optyczne (diody LED). Dwie sekcje bista-
bilnych przetacznikéw ( Px8 i Px4 ) stuzg do programowania nastaw detektora.
Informacja o stanie kanatéw jest dostepna dla urzadzen wspétpracujacych poprzez
interfejs RS485 lub poprzez cyfrowe wyjscia WY1 (kanat 1), WY2 (kanat 2) i WY3.
Kazdy detektor podtaczony do fgcza RS485 jest jednoznacznie identyfikowany
przez unikatowy adres programowany przez uzytkownika.

OPIS DZIALANIA

Wskaznik ,1” jest zwigzany z dziataniem kanatu (petli) 1 detektora. Analogicznie
kanat (petla) 2 jest powigzany z wskaznikiem ,2”. Po zalgczeniu zasilania lub zrese-
towaniu detektor przechodzi w stan wstepnego wzbudzenia, co objawia sie szybkim
migotaniem wskaznikéw ,1” i ,2”. Stan ten trwa dla kazdego z kanatéw ok. 3 min lub
do chwili najazdu pojazdu nad petle. Wykrycie pojazdu jest sygnalizowane ciggtym
Swieceniem odpowiedniego wskaznika (stan wzbudzenia kanatu). Dodatkowo na
stosownym wyjsciu pojawia sie aktywny stan. Nieobecnos¢ pojazdu nad petlg obja-
wia sie zgaszeniem wskaznika oraz przejsciem w stan nieaktywny wyjscia. Detektor
w sposob ciggty kontroluje parametry podtgczonych do niego petli indukcyjnych i w
przypadku wykrycia uszkodzenia ktorejs z nich (zwarcia lub urwania) sygnalizuje ten
fakt Swieceniem wskaznika ,A” i aktywny stanem WY3. Dodatkowo wskaznik
uszkodzonego kanatu pulsuje ok. 2 razy na sekunde.

PROGRAMOWANIE

Adres detektora jest wyznaczony przez kombinacje ustawienia przetacznikéw Px8 w
przesunietym kodzie binarnym. Ustawiony adres jest zawsze parzysty i dotyczy
kanatu 1. Adres kanatu 2 ma wartos¢ wiekszg o jeden. Poczynajac od pierwszego
kolejne przetacznik Px8 majg wagi 2,4,8,16,32,64,128 ( 6smy przetacznik jest nie-
istotny ). Dowolny parzysty adres z zakresu 2-254 jest uzyskiwany poprzez usta-
wienie w pozycji OFF przetgcznikow, ktorych suma wag tworzy zadany adres. Przy-
ktadowo dla adresow 14 i 15 przetgcznik Px8 powinien by¢ ustawiony nastepujgco:

Nr przetacznika (waga) | 1(2) | 2(4) | 3(8) | 4(16) | 5(32) | 6(64) | 7(128) 8
Potozenie przetgcznika | OFF | OFF [ OFF [ ON [ ON [ ON ON OFF
ADRES: 2 + 4 + 8 + 0+ 0+ 0+ 0 =14

UWAGA — pozycja ON przetgcznika przedstawiona na rysunku obok.

Znaczenie przetagcznikow sekcji Px4 jest nastepujace:

1,2 — zmiana czestotliwosci generatora petli 1

3,4 — zmiana czestotliwo$ci generatora petli 2
Zmiany czestotliwosci dokonuje sie w przypadku zaktécania pracy detektora przez
zewnetrzne zrédta sygnatu o czestotliwo$ci zblizonej do czestotliwosci pracy gene-
ratorow. Zmieniajgc potozenie przetagcznikdw nalezy znalez¢ kombinacje, dla ktorej
nie wystepujg falszywe wzbudzenia detektora. Po kazdej zmianie czestotliwosci
nalezy zresetowac¢ detektor.

DANE TECHNICZNE

. Napiecie zasilania U,=+12...+24V DC

. Pobér pradu (przy nieobcigzonych wyjsciach ) 50mA
. Stan wyjs¢ Aktywny Wysoka Impedancja
(ly=300mA max) Nieaktywny Uwy=U.-0,5V;

« Indukcyjnos¢ podtaczonych petli 100uH ... 800uH
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