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DETEKTOR POJAZDOW
typ DP3V

Detektor pojazdow DP3V stuzy do pomiaru parametréw ruchu pojazddéw
kotowych w okreslonym miejscu. Wspétdziata z rejestratorem pojazdéw RP3
w ramach Detektorowej Stacji Pomiaru Ruchu lub innym urzadzeniami po-
przez interfejs RS485. Kazdy detektor podtgczony do tagcza RS485 jest jed-
noznacznie identyfikowany przez unikatowy adres programowany przez
uzytkownika.

OPIS DZIALANIA

DP3V wspodtpracuje z dwiema petlami indukcyjnymi umieszczonymi w na-
wierzchni drogi w miejscu gdzie ma odbywac sie pomiar. Na Sciance czoto-
wej obudowy DP3V znajdujg sie 3 wskazniki optyczne (diody LED), ktére
wskazujg stan urzadzenia oraz bistabilny przetacznik Px8 za pomoca ktore-
go dokonuje sie programowania nastaw detektora. Wskazniki ,1” i ,2” sygna-
lizujg obecnos¢ pojazdu nad petlami a wskaznik ,A” Swieci w przypadku
wykrycia przez detektor uszkodzenia petli. Stan awarii petli jest réwnocze-
Snie sygnalizowany aktywnym stanem wyjscia WY3. DP3V dokonuje pomia-
ru predkosci i dtugosci pojazdu oraz odstepu czasu ktéry uptynat pomiedzy
przejazdem kolejnych pojazddw.

PARAMETRY PETLI INDUKCYJNYCH

Petle 1 i 2 sg umieszczone na tym samym pasie kolejno wzgledem ruchu
pojazdéw. Obydwie petle powinny by¢ wykonane w jednakowy sposéb w
odlegtosci 5m pomiedzy ich poczatkami. Wymiar boku réwnolegtego do
kierunku jazdy pojazdéw powinien wynosié¢ 1m. Jezeli rownoczesnie doko-
nywany jest pomiar na sasiednim pasie jezdni zaleca sie minimum 3 metro-
wy odstep pomiedzy petlami podtaczonymi do réznych detektoréw.

PROGRAMOWANIE

Adres detektora jest wyznaczony przez kombinacje ustawienia przetaczni-
kéw Px8 w przesunietym kodzie binarnym. Ustawiony adres jest zawsze
parzysty. Poczynajgac od pierwszego kolejne przetgcznik Px8 majg wagi
2,4,8,16,32,64,128 ( 6smy przetgcznik jest nieistotny ). Dowolny parzysty
adres z zakresu 2-254 jest uzyskiwany poprzez ustawienie w pozycji OFF
przetgcznikow, ktérych suma wag tworzy zadany adres. Przyktadowo dla
adreséw 14 i 15 przetgcznik Px8 powinien by¢ ustawiony nastepujaco:

Nr przetacznika (waga) | 1(2) | 2(4) | 3(8) | 4(16) [ 5(32) | 6(64) | 7(128) 8
Potozenie przetagcznika | OFF | OFF [ OFF [ ON [ ON [ ON ON OFF
ADRES: 2 + 4 + 8 + 0+ 0+ 0+ 0 =14

UWAGA — pozycja ON przetgcznika przedstawiona na rysunku obok.

DANE TECHNICZNE

. Napiecie zasilania U,=+12...+24V DC

. Pobdr pradu (przy nieobcigzonych wyjsciach ) 50mA

. Stan wyjs¢ Aktywny Wysoka Impedancja
(l,,%=300mA max) Nieaktywny Uwy=U,-0,5V;

. Zalecana indukcyjnosc¢ podtgczonych petli 250uH ... 350pH
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